1. Date despre program

Universitatea

Politehnica
Timisoara
FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Politehnica Timisoara

1.2 Facultatea' / Departamentul?

Electronica, Telecomunicatii si Tehnologii Informationale/Electronica
Aplicata

1.3 Domeniul de studii (denumire/cod 3)

Inginerie electronica, telecomunicatii si tehnologii
informationale/20/20/10/100

1.4 Ciclul de studii

Licenta

1.5 Programul de studii (denumire/cod/calificarea)

Electronica Aplicata/20/20/10/100/10/Inginer Electronica Aplicata

2. Date despre disciplina

2.1a Denumirea disciplinei/Categoria formativa*

Robotica si agenti inteligenti / DS

2.1b Denumirea disciplinei in limba engleza

Robotics and Intelligent Agents

2.2 Titularul activitatilor de curs

Prof. Dr. Ing. lvan BOGDANOV

2.3 Titularul activitatilor aplicative®

Conf. dr. ing. Roland SZABO

2.4 Anul de studi® | 11l

| 2.5 Semestrul

6 | 2.6 Tipulde evaluare | V[ 2.7 Regimul disciplinei’ | DOB

3. Timp total estimat - ore pe semestru: activitati didactice directe (asistate integral sau asistate partial) si activitati de

pregatire individuala (neasistate) 8

3.1 Numar de ore asistate

; O e al 4 |, format din: |3.2 ore curs 3 |[3.3 ore seminar/laborator/proiect |1

integral/saptamana

.3'1 Numar total de ore asistate 56 , format din: | 3.2* ore curs 42 | 3.3* ore seminar/laborator/proiect |14

integral/sem.

34 Numvar Eie ore asistate 0 , formatdin: |3.5 ore practici |0 3:6 orevelaborare proiect de 0

partial/saptamana diploma

" = : - " -

3.4* Numar total de ore asistate partial/ 0 , format din: | 3.5% ore practics |0 3:6 ore elaborare proiect de 0

semestru diploma

3.7 Numar de ore activitati neasistate/ 1.36 ,format |ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 0.36

saptdmana din: platformele electronice de specialitate si pe teren )
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 05
bibliografie si notite )
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 05
casa si referate, portofolii si eseuri )

3.7* Numar total de ore activitati neasistate/ | 19 , format ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 5

semestru din: platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 7
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 7
casa si referate, portofolii si eseuri

3.8 Total ore/saptamana ? 5.36

3.8* Total ore/semestru 75

3.9 Numar de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum .

4.2 de rezultatele invatarii .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

¢ Cursul se va desfasura intr-o sala dotata cu tabla, videoproiector si conexiune la
Internet

5.2 de desfasurare a activitatilor practice

o Laboratorul se va desfasura intr-o sala cu dotare specifica

6. Rezultatele invatarii la formarea carora contribuie disciplina



Cunostinte

C5 Studentul/absolventul descrie, identifica, sumarizeaza concepte si metode elementare privitoare la
arhitectura sistemelor de calcul, microcontrolere, limbaje si tehnici de programare si modul lor de aplicare in
probleme concrete.

C15. Studentul/absolventul explica principiile fundamentale privind functionarea produselor, sistemelor si
componentelor electronice.

C18. Studentul/absolventul explica principiile managementului de proiect si criteriile de planificare,
monitorizare si evaluare a proiectelor ingineresti.

C26. Studentul/absolventul explica si analizeaza principiile de functionare ale echipamentelor industriale de
monitorizare si control, precum si metodele de analiza a datelor obtinute din procesele industriale.
C27.Studentul/absolventul descrie si coreleaza concepte si tehnologii de proiectare a echipamentelor
pentru monitorizarea proceselor de productie si utilizarea instrumentelor software dedicate pentru analiza
datelor.

C38. Studentul/absolventul descrie principiile de functionare si integrare ale componentelor electronice
utilizate n circuite si sisteme hardware.

C41. Studentul/absolventul descrie conceptele fundamentale de programare a microcontrolerelor,
arhitecturi hardware si interfete de comunicatie.

Abilitati

e A18. Studentul/absolventul realizeaza proiecte de complexitate mica/medie care implica utilizarea
simultana de componente hardware (microprocesoare sau microcontrolere) si componente software
(programele aferente).

o A54. Studentul/absolventul proiecteaza si dezvolta echipamente pentru monitorizarea unitatilor de
productie si a proceselor ingineresti.

o A55. Studentul/absolventul utilizeaza si configureaza softuri specializate pentru colectarea, analiza si
interpretarea datelor provenite din echipamentele de monitorizare industriala.

o A63. Studentul/absolventul creeaza softuri pentru achizitia de date, prelucrare de semnal si integrare
a senzorilor n sisteme complexe.

e A66. Studentul/absolventul proiecteaza senzori inovativi, selectand materiale si tehnologii adecvate
pentru aplicatii specifice.

o A70. Studentul/absolventul programeaza firmware, implementand algoritmi, drivere si rutine de
control in limbaje dedicate (ex. C, C++, ASM).

e A71. Studentul/absolventul proiecteaza firmware, elaborand specificatii, structuri modulare si scheme
de integrare intre software si hardware..

Responsabilitate
si autonomie

RA1 Studentul/absolventul aplica valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.

RAS5 Studentul/absolventul promoveaza dialogul, cooperarea, respectul fata de ceilalti si interculturalitatea.
RA6 Studentul/absolventul lucreaza eficient ca membru in echipa sau lider al acesteia.

RA9 Studentul/absolventul are o comportare onorabild, responsabila, etica, in spiritul legii pentru a asigura
reputatia profesiei.

RA10 Studentul/absolventul manifesta capacitatea de autoorganizare si de gestionare a timpului de studiu,
respectand cerintele si termenele activitatilor academice.

7. Obiectivele disciplinei (asociate rezultatelor invatarii de la punctul 6)

. insusirea conceptelor specifice programarii robotilor.
o Utilizare instrumentelor pentru a programa robotii industriali si educationali.

8. Continuturi’®

8.1 Curs Numar de ore Metode de predare™!

Schema bloc a unui sistem robot 3 Prezentari ppt,

Sarcinile sistemului de conducere a unui robot 3 numeroase filme
demonstartive,

Modelarea mediului in care opereaza un robot 3 prelegeri interactive.

Integrarea cu senzorii 3

Specificarea miscarilor 3

Generarea miscarilor 3

Controlul migcarilor 3

Legatura spatiu-timp Tn miscarea unui robot 3

Tehnici de conducere 3

Structura echipamentului de conducere al unui robot 3

Structura echipamentului de conducere al unui robot 3

Sistemul de actionare 3




Sistemele de conducere locala de la nivelul cuplelor cinematice
Sistemele de conducere locala de la nivelul cuplelor cinematice

w

Bibliografie'> 1. 1.Bogdanov, Conducerea robotilor , Ed. Orizonturi universitare, Timisoara,2010. ISBN 978-973-638-419-6;
2.Richard P.Paul, Robot manipulators: Mathematics. Programming and control, Purdue University. The MIT press, Massachusets

and London England, 1981,....... ,2002,2004), ISBN 0- 262-16082-X.

3.Bruno Siciliano,Lorenzo Sciavicco, Luigi Villani, Giuseppe Oriolo, Robotics: Modelling and Planning. Universities of Neapoleand

Rome, Springer Verlag, London ltd., 2009

8.2 Activitati aplicative® Numar de ore Metode de predare
Programarea rover-ului Lynxmotion A4WD1 (autonom) 2 Expunere, discutii
Programarea rover-ului Lynxmotion A4WD1 (cu telecomanda) 2 libere, |ntreba.r|,u
Programarea hexapod-ului Lynxmotion CH3-R 2 32:;%@;’3@“““0&
Programarea bratului robotic Lynxmotion AL5B 2
Programarea bratului robotic SCORBOT-ER |l 2 Expunere, discutii

libere, intrebari,
aplicare practica,
verificare
Programarea bratului robotic KUKA KR125 2 Expunere, discutii
libere, intrebari,
aplicare practica,
verificare
Programarea bratului robotic KUKA KR15 2 Expunere, discutii
libere, intrebari,
aplicare practica,
verificare

Bibliografie'* 1. http://www.lynxmotion.com/images/data/ssc-32.pdf

2. http://www.theoldrobots.com/book45/ER3-Manual.pdf

3. http://www.wtech.com.tw/public/download/manual/kuka/krc2ed05/Operating%20and%20Programming.pdf

9. Evaluare
Tip activitate 9.1 Criterii de evaluare'® 9.2 Metode de evaluare 9.3 Pondere d'f‘
nota finala
9.4 Curs Cuno§thte fupdamentale Evaluare scrisa 50%
ale notiunilor si conceptelor
9.5 Activitati aplicative S:
L: Aplicare cunostintelor Evaluare orala 50%

pentru a rezolva probleme

P1€:

Pr:

9.6 Standard minim de performanta (se prezinta cunostintele minim necesare pentru promovarea disciplinei si modul in care se

verifica stapanirea lor'?)

. Participarea la activitatile planificate;

e Cunoasterea si aplicarea corespunzatoare a notiunilor si conceptelor studiate;

e  Testare pe parcursul semestrului;
. Dezvoltarea si prezentarea proiectului;
e  Obtinerea scorul minim la evaluarile scrise.

Titular de curs
(semnatura)

Data completarii

23.09.2025

Titular activitati aplicative

(semnatura)




Director de departament Decan
. P Data avizarii in Consiliul Facultitii'® N
(semnatura) (semnatura)

07.10.2025



